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Cerpadlo Yonos PICO STG 25/1-7,5 - 180 - 6/4"

Cerpadlo Yonos PICO STG 25/1-7,5 Zakladna charakteristika

mokrobezné Cerpadlo s 2-pélovym EC

Popis motorom a integrovanou elektronickou
regulaciou vykonu

Pouzitie do solarnych a geotermickych okruhov

Pracovna kvapalina voda, zmes'voda-glykf)l (max. 1:1), zmes
voda-glycerin (max. 2:1)

Objedn avaci kad 15198

Technické parametr e

Pracovna teplota kvapaliny 0 - 110 °C pri teplote okolia max. 40 °C

Max. pracovny tlak 10 bar

Max. Eerpaci vykon 4,3 m3/h

Max. dopravna vyska 75m

Max. teplota okolia 40 °C

Celkové rozmery 180 x 94 x 140 mm

Menovita svetlost DN 25

Pripojenie 2 x vonkajsi G 6/4" M

Hmotnost' 1,8 kg

Napéjanie 1~ 230V, 50/60 Hz

Prikon (min./max.) 4/75 W

Max. prud 0,66 A

Elektrické krytie IPX4D

Trieda izolacie F

Schéma zapojenia svorkovnice Regulacia otacok frekvenény menic
Index energ. ucinnosti < 0,23 podla EN 16 297/3
________________ Ochrana motora nie je potrebna - odolné voci zablokovaniu

Minimaln a vysSka natoku v sac om hrdle €erpadla k zamedzeniu
0,5 mH,O pri 50 °C

4,5 mH20 pri 95 °C

10 mH20 pri 110 °C

Min. vySka natoku v
sacom hrdle Cerpadla

Materialy
N e - - Plzdro &erpadla Seda liatina (EN-GJL-200)
ObezZné koleso PP - 40% GF
Hriadel éerpadla uslachtila ocel
L N P E LoZisko uhlik impregnovany kovom

Napéajaci kabel s konektorom je sti¢ast’ou balenia.

Rozmerova schéma
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Cerpadlo Yonos PICO STG 25/1-7,5 - 180 - 6/4"

Vykonové krivky éerpadla Yonos PICO STG

1. Premenny diferenény tlak Ap-v

PWML1 = geotermdlna energia, PWM2 = solarna energia
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2. Externy riadiaci signdl PWM1 / PWM2 3. Konstantné ota €ky n = konst.
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800 90 10 | 800
1050 80 20 Il 1300
1550 70 30 11 1800
2050 60 40 v 2300
2550 50 50 \Y 2800
3050 40 60 \| 3300
3550 30 70 Vil 3800
4050 20 80 VIl 4300
4550 10 90 IX 4800
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